
Bedienungsanleitung

Personendetektor PD-100

Dieses Produkt ist ein Wireless PIR Bewe-
gungssensor mit einem modernen Design. 
Dieser Sensor ist geeignet für Ihr Zuhause 
und ihr Unternehmen.
In dem Sensor sind neueste Technologien 
verbaut. Dieser arbeitet mit einem Hochleis-
tungssensor.

Hohe Funktionsstabilität zur 
Vermeidung von Fehlalarmen

• Moderne Technologie zum Erkennen von 
Bewegungen

• Erfassungszeit einstellbar

• Wenig Energie Verbrauch (30uA) 
schont die Batterien

• Sabotage Alarm: sendet ein Signal 
zum Panel wenn Sie die Oberfläche 
des Sensors öffnen

• Batterie Alarm Funktion, wenn sich die 
Kapazität zu Ende neigt

Blau: Alarm und Sabotage Alarm

Blau / Rot: Batterie fast leer

Eigenschaften Ansichten / Beschreibung

Betrieb LEDs

Technische Daten
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1. Batterieabdeckung

2. Batteriefach

3. Betriebs-LED

4. Sensor
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• Sensor: PIR Sensor
• Spannung: 6 V DC (4x AAA Batterien)
• Strom: < 30 uA
• Alarmstrom:15 mA
• Temperatur:0-35° C
• Luftfeuchtigkeit: 90% (kein Nebel)
• Transmitterfrequenz: 868 MHz
• Distanz: kein Hindernis 70-90 m
• Erkennung: 12 m
• Winkel: Horizontal 110° / Vertikal 60°
• Kodierung: EV 1527
• Größe: 112 x 60 x 38 mm (H/B/T)

Stand: 1.0 März 2015
Technische Änderungen, Druckfehler

und Irrtümer vorbehalten.
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1. Entfernen Sie die Batterieabdeckung, 
legen Sie die 4 AAA Batterien ein.

2. Stecken Sie den Sensor an die mitgelieferte 
Klammer und befestigen Sie die Vorrich-
tung an der Wand. Hängen sie den Sensor 
etwa in 1,8 - 2,5 m Höhe auf.
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Testen und Verbinden
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3. Stecken Sie den Sensor an die mitgelieferte 
Halterung und befestigen Sie die Vorrich-
tung an der Wand. Hängen sie den Sensor 
etwa in 1,8 - 2,5 m Höhe auf.

4. Stellen Sie den richtigen 
Winkel und die Richtung ein.

die empfindlichste
Richtungserkennung

Fresnel-Linse

Sabotage Schalter

Anpassung der
Wiedererkennung

Ein/Aus

PIR Detektor

5. Überprüfen Sie den Bereich der Erkennung 
mit einem Testlauf, bis die komplette Über-
wachungszone abgedeckt ist.

6. Bevor Sie die Parameter ändern, entfernen 
Sie bitte zuerst die Abdeckung und nehmen 
Sie die Batterien heraus. Bitte benutzen Sie 
einen Schraubendreher um die  Bodenab-
deckung herausnehmen.

7. Trennen Sie die untere Abdeckung des 
Sensors.

8. Am Sensor können Sie die Reaktivierungs-
zeit einstellen. Das bedeutet, dass nach 
einem Alarm der Sensors erst wieder nach 
8 Sek., 50 Sek. oder erst nach 5 Minuten 
wieder aktiv geschaltet wird.

• Schalten Sie den Sensor an. Der Indikator 
leuchtet 15 Sekunden lang blau(Normaler 
Zustand und bereit zum Verbinden).

• Setzen Sie ihre Alarmanlage in den Verbin-
dungsstatus (siehe Beschreibung Alarman-
lage) und lösen Sie den Sensor aus.

• Sensor in einer Höhe von 1,8 m - 2,2 m 
anbringen.

• Stellen Sie den richtigen Winkel des Sen-
sors anhand eines Testlaufs ein.

• Halten Sie den Sensor weg von Wärme 
und Klima-Anlagen.

• Achten Sie auf leichte Gegenstände die 
vom Wind bewegt werden können.

• Der Sensor muss stabil und sauber ange-
bracht werden.

• Installieren Sie den Sensor nicht im direk-
ten Sonnenlicht. Dies kann zu falschen 
Alarmen führen.

• Nach  erfolgreicher Verbindung installieren 
Sie den Sensor an der Wand.

• Achten Sie darauf den Sensor immer im 
eingeschalteten Zustand zu lassen.

• Nach der Installation führen Sie einen Test-
lauf durch.


